BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND 



DEUTSCHES 




PATENTAMT 



PATENTSCHRIFT 

1248 247 



Int. CI: 



Nummer: 

Aktenzeichen: 

Anmeldctag: 

Auslegetag: 

Ausgabetag: 



A47j 



Deutsche KL: 34 b - 19/02 



1 248 247 

P 12 48 247.2-16 (S 98839) 
14. August 1965 
24. August 1967 
17. Juli 1969 



Patentschrift weicht von der Auslegeschrift ab 



Die Erfindung bezieht sich auf eine belastungs- 
abhangige Drehzahlsteuerung fiir motorisch ange- 
triebene Saftpressen, deren Antriebsmotor iibcr einc, 
gegen die Wirkung einer Feder axial verschiebbaren 
Welle mil einem rotierenden PreCkegel verbunden ist, 5 
wobei die Axialverschiebung dcr Welle zum Betatigen 
dcs Motorschalters ausgenutzt wird. 

Bei den bckanntcn Gcraten dieser Art steigt die 
Drehzahl beim Einschalten des Motors schr schnell 
an, so daO die Bedienungsperson erschreckcn, oder io 
ihr die zu cntsaftende Fruehthalfte aus dcr Hand 
geschlagen wcrdcn kann (Unfallgefahr). AuBcrdem 
laBt sich die fiir die jeweilige Frucht am bcstcn 
geeignete Drehzahl nicht cinstellcn. 

Aufgabe der Erfindung ist es, fiir derartigc Geratc »5 
eine Drehzahlsteuerung zu schaffen, die es dcr 
Bedienungsperson crlaubt, jcdc beliebigc Drehzahl 
zwischcn Null und cinem obercn Grcnzwert einzu- 
stellen. 

ErfindungsgcmaB wird dicsc Aufgabe dadurch ao 
gelost, daG dcr Welle cin Ubcrtragungsglicd zugc- 
ordnet ist, das ihren Stcllweg auf eincn stetig vcr- 
stellbaren, im Anlaufbcreich des Motors dcsscn 
Drehzahl bcstimmenden Widcrstand ubcrtragt. 

Einc besondcrs vortcilhafte Losung ergibt sich, «5 
wcnn der Widcrstand den ohmschen Antcil eines 
/?C-G!iedcs bildet, das den Zundwinkel eincs die 
Motordrehzahl stcuernden Thyristors bestimmt. 
derart, daO der Zundwinkel des Thyristors mit 
zunehmender Axialverschiebung der Welle kleiner 30 
wird. Entsprechcnd dcr stetigen Zundwinkelvcr- 
stellung dcs Thyristors nimrnt die Drehzahl des 
Antriebsmotors kontinuierlich zu, bzw. bci riick- 
laufiger Bcwegung der Welle wieder ab. 

Die Antriebswcllc des Motors wird vorteilhaft 35 
tetcskopartig ausgebildct. wobci die gegeneinandcr 
verschiebbaren Wcllcntcile verdrchungssteif incin- 
ander gefiihrt sind. Die das Verhaltnis zwischcn 
Bclastung und Zundwinkel bestimmendc Feder wird 
zwcckmaRig in dcr hohl ausgcbildcten Motorwcllc 
angcordnet. derart. daU sich der verschichbarc 
Wellenteil auf ihr abstiitzt. 

In der Zeichnung ist cin Ausfiihrungsbcispicl cincr 
erfindungscemaB ausgcbildcten Saftpressc im Schniti 
schematisch dargcstcUt. 

In dem Gchausc 1. das in seincm obcren Bercich 
einc Saftauffangschalc 2 mit cincr Ablaufrinnc 3 
aufweist. ist dcr Antriebsmotor 4 mit stehender 
Welle untcrgcbnicht. dcsscn Welle 5 in zwei telcskop- 
artig gegeneinandcr verschichbarc Tcilc 6 und 7 50 
untertcilt ist. wobei der Wellenteil 7 in cincr Sack- 
boh rung 8 tics Wellenioiles 6 unvcrdrchbar gegen die . 



40 



45 



Belastungsabhangige Drehzahlsteuerung fiir 
motorisch angetriebene Saftpressen 

Patentiert fiir: 

Siemens-Electrogerate 

Gesellschaft mit beschrankter Haftung, 

Berlin und Munchen, 

Munchcn 2, Pranncrstr. 8 

A Is Erfinder benannt: 
Dipl.-Ing. Dieter Wittmann, 
Miinchcn-Obcrmenzing 



Wirkung ciner Feder 9 axial verschiebbar gefiihrt ist. 
Das durch die Auffangschale 2 hindurchgefiihrte 
frcic Ende des Wcllenteiles 7 tragt cinen vorzugsweise 
auswcchselbarcn PrcBkcgel 10. AuBerdem weist der 
Wellenteil 7 im mittlcrcn Bercich cinen bundformigen 
Ansatz 11 auf, dcr mit cinem auf das Stellglied 12 
eincs vcranderbarcn Widerstandes 13 wirkenden 
Hebcl 14 gckoppelt ist. 

In dcr einfachsten Ausfiihrungsform bildet der 
Widcrstand 13 einen Vorwiderstand zum Antriebs- 
motor 4. Eine nahczu verlustlose Steuerung ergibt 
sich jedoch, wenn der Widerstand 13 den ohmschen 
Antcil eines 7?C-Gliedes bildet, das den die Drehzahl 
dcs Motors 4 beeinflussenden Zundwinkel eines 
Thyristors bestimmt. 

Bci cntlastetem PreBkegel 10 steht der Motor 4 
still, da entwedcr in diesem Betriebszustand der 
Widcrstand 13 einen Wert besitzt, der ein Anlaufen 
des Motors 4 unmoglich macht, oder dem Widerstand 
13 cin Schaltcr zugcordnet ist, der in dieser Stellung 
dcs Hcbels 14 die Stromzufuhr zum Motor 4 unter- 
brichl. Wird auf den PreBkegel 10 von oben ein 
Druck ausgeiibt, verschiebt sich dcr Wellenteil 7 
gegen die Wirkung der Feder 9. Dadurch wird der 
Widerstand 13 vcrstcllt, wobei jeder Stellage des 
Wcllenteiles 7 ein bestimmter Widcrstandswert und 
damit eine bestimmte Drehzahl dcs Motors 4 zuge- 
ordnct ist, d. h., daG die Motordrehzahl mit zu- 
nehmendem Druck auf den PreBkegel 10 und ent- 
sprechcnd der Verschicbung dcs Wcllenteiles 7 stetig 
zunimmt, bis der Druck auf den PrcBkcgel 10 eincn 
der Kraft der zusammcngedrucktcn Feder entspre- 
chenden Wert angenommen hat. 

Bcim Entlasten des PreBkcgcls 10 schiebt die 
Fcdcr 9 den Wellenteil 7 wieder zuriick und dcr 

«M 629/512 



1 248 247 



Widerstand 13 wird derart verandert, daB die Dreh- 
zahl entsprechend der Belastungsabnahme absinkt. 
Bei vollstandiger Entiastung steht der Motor 4 wieder 
still. 5 
Patentanspriiche: 

1 Belastungsabhangige Drehzahlsteuerung fur 
motorisch angetriebcne Saftpressen, deren An- 
triebsmotor uber eine gegen die Wirkung einer 
Feder axial verschiebbaren Welle mit einern i° 
rotierenden PreBkegei verbunden ist, wobei die 
Axialverschiebung der Welle zum Betatigen des 
Motorschalters ausgenutzt wird, dadurch 
gekennzetchnet, daB der Welle em Ober- 
tragungsglied zugeordnct ist, das ihrcn Stellweg 15 
auf einen stetig verstellbaren, im Anlaufbereich 
des Motors dessen Drehzahl bestimmenden 
Widerstand iibertragt. 

2. Drehzahlsteuerung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Widerstand den 20 



ohmschen Anteil eincs KC-Gliedes bildet,das den 
ZUndwinkel eines die Motordrehzahl steuemden 
Thyristors bestimmt, derart, daB der ZUndwinkel 
des Thyristors mit zunehmender Axialverschie- 
bungder Welle kleincr wird. 

3. Drehzahlsteuerung nach den Ansprucnen 1 
und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Antnebs- 
welie teleskopartig ausgebildet ist, wobei die 
gegeneinander verschiebbaren Wellenteile ver- 
drehungssteif ineinander gefuhrt sind. 



In Betracht gezogene Druckschriften: 

Deutsche Patentschrift Nr. 1058 231; 

deutsche Auslegcschrift Nr. 1 187 349; 

schweizerische Patentschrift Nr. 306 951; 

USA.-Patentschrift Nr. 2144 733; 

General Electric, ^Silicon Controlled Rectifier 
Manuals 3. Ausgabe, 1964, S. 143 ff. (mit Schal- 
tungsbeispiel 8.31). 
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